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INTELLISAFE

" IntelliSafe er var sikkerhets approach. Den
er stpttende, beskyttende og forebyggende
teknologi som registrerer bilens omgivelser
og setter sjafgren i sentrum uansett

situasjon
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Dagens realitet
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Noen fordeler med autonom kjaring

» Sikkerhet

* Miljg

* Trafikkflyt

» Effektivitet
 |Infrastruktur investeringer
» Tidsforbruk




Volvo Vision 2020

Ingen hardt skadet eller forulykket |
en Volvo”
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E Volvo Cars
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2007 2008
City Safety

Average Vehicle in Sweden

Collision Warning w. auto brake
Lane Departure Warning

Driver Alert Control
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New Volvo vehicles
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2009 2010 2011 2012 2013 2014 2015 2016 2017
Pedestrian Detection Cyclist Detection Animal Detection Car2Car

Lane Keeping Aid Pedestrian Detection in darkness

Enhanced BLIS ACC w. steer assist

Active High Beam Control Road Edge & Barrier detection w. steer assist

2018

2019

2020
Year
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Malsetninger

Et skybasert sikkerhetsfunkjson
Varsling om glatte veier
Datastgtte for vintervedlikehold av veler

| samarbeid med
Statens Vegvesen (Norge)
Trafikverket (Sverige)

Forskning og utvikling
Bilfater i Sverige og Norge for test | Oslo og Gateborg
Pilotprosjekt startet i Norge og Sverige













Mot vare fremtidige kunder
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Var Strateg!

Lederskap innen autonorﬁ kjgring og pionerer E
sette denne teknologien i produksjon
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Milepeler
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2006 2010 2012
Kg assistanse Sartre Road Train Project
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2014 Future
Pilot Assist Auto Pilot

2013-2019
Drive Me
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Drive Me

SELF-DRIVING CARS FOR
SUSTAINABLE MOBILITY

5 City of
-4 Gothenburg

: LINDHOLMEN
: SCIENCE PARK

) N TRANSPORT
A STYRELSEN




Samarbeid for baerekraftig mobilitet

» Storskala test av selvkjgrende biler

Prosjektet startet i desember 2013

100 Volvo biler til utvalgte kunder mellom
2017 og 2018

Selvkjgrende biler uten fgrerassistanse pa
utvalgte veier

Ca. 50 km veier rundt Gateborg

Et helt unikt prosjekt ogsa i global
sammenheng






Fokus omrader

Samfunnsmessige og
gkonomiske aspekt : Starre
effektivitet, lavere utslipp og
gkt sikkerhet

Erfaringer med infrastruktur

Erfaring med dagligdagse
trafikksituasjoner

Kundeforventninger til
selvkjgrende biler

Hvordan omgivelsene
reagerer og forholder seg til
selvkjgrende biler

Legale forhold



Teknologien
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Drive Me er ikke bare starten pa et viktig Volvo
prosjekt

— Det er starten pa en spennende fremtid som
viser friheten | fremtidens mobilitet
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