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Autonom kjøring, visjon eller virkelighet 



Vi ønsker å lage biler som ikke kolliderer, inntil det har 
vi nullvisjonen mot 2020 – Ingen hard skadd eller forulykket i en 
Volvo etter 2020 



Innovative brands 



Innovation brands 

IntelliSafe	
  er	
  vår	
  sikkerhets	
  approach.	
  	
  Den	
  
er	
  stø7ende,	
  besky7ende	
  og	
  forebyggende	
  
teknologi	
  som	
  registrerer	
  bilens	
  omgivelser	
  
og	
  se7er	
  sjåføren	
  i	
  sentrum	
  uanse7	
  
situasjon	
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Det har alltid handlet om frihet 
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..... Som det fortsett er  



Dagens realitet 



Globale megatrender 
•  Urbanisering 
•  Økt antall av megabyer 

•  Luftkvalitet er en betydelig helsefaktor 

•  Trafikk ulykker er en stort globalt utfordring  

•  Ønske om kontinuerlig connectivity 

•  Ønske om individuell mobilitet  

•  Overgang til bærekraftig drivstoff/energi 



Noen fordeler med autonom kjøring  

•  Sikkerhet 
•  Miljø 

•  Trafikkflyt 

•  Effektivitet 

•  Infrastruktur investeringer 

•  Tidsforbruk 



Volvo Vision 2020  

Langsiktig: Nye Volvobiler kolliderer 
ikke” 

“Ingen hardt skadet eller forulykket i 
en Volvo” 

“



Mot null 
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Volvo Cars 
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Varsling om glatte veier  
Datastøtte for vintervedlikehold av veier 
 
I samarbeid med :  
Statens Vegvesen (Norge)  
Trafikverket (Sverige) 
 
Forskning og utvikling 
Bilfåter i Sverige og Norge for test i Oslo og Gøteborg 
Pilotprosjekt startet i Norge og Sverige 
 

Målsetninger 

2014-10-07 



Et lite sidesprang  



Frigjør tid til andre ting enn bilkjøring 





Møt våre fremtidige kunder 
Autonom kjøring vil gjøre at det online 24/7 
også når de er gamle nok til å kjøre bil 



Vår Strategi 
Lederskap innen autonom kjøring og pionerer i å 
sette denne teknologien i produksjon 



Milepeler 

2006 
Adaptive Cruise Control 

2010 
Kø assistanse 

2012 
Sartre Road Train Project 

Future 
Auto Pilot 

2013–2019 
Drive Me 

2014 
Pilot Assist 



Nå: Semi-autonom kjøring 
Gjør kjøringen sikrere og mere 
avslappet 

Sjåføren har alltid kommandoen 





Samarbeid for bærekraftig mobilitet 
•  Storskala test av selvkjørende biler 
•  Prosjektet startet i desember 2013 
•  100 Volvo biler til utvalgte kunder mellom 

2017 og 2018 
•  Selvkjørende biler uten førerassistanse på 

utvalgte veier 
•  Ca. 50 km veier rundt Gøteborg 
•  Et helt unikt prosjekt også i global 

sammenheng 



DRIVE ME  
utvalgte veier 



Fokus områder 
•  Samfunnsmessige og 

økonomiske aspekt : Større 
effektivitet, lavere utslipp og 
økt sikkerhet 

•  Erfaringer med infrastruktur 
•  Erfaring med dagligdagse 

trafikksituasjoner 
•  Kundeforventninger til 

selvkjørende biler 
•  Hvordan omgivelsene 

reagerer og forholder seg til 
selvkjørende biler 

•  Legale forhold 



Teknologien 
•  Kamera 
•  Radar 
•  Laser 
•  Kart data 
•  “sky” kommunikasjon 
•  Trafikk-kontroll senter  
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Drive Me er ikke bare starten på et viktig Volvo 
prosjekt 
– Det er starten på en spennende fremtid som 
viser friheten i fremtidens mobilitet 



This	
  is	
  Why	
  Autonomous	
  Drive	
  

Dette er hvorfor vi vil 
ha selvkjørende biler 



Takk for oppmerksomheten ! 


